Laborator 2: Reprezentarea vederilor pieselor. Determinarea celei de-a treia proiectii
(n=1,5,9,13,17)

1. Fiind dat modelul fizic al piesei, sa se reprezinte In numarul minim de vederi, conform metodei europene de
dispunere a proiectiilor (SR EN 1SO 5456-2).

2. Sa se reprezinte in tripla proiectie ortogonala piesa reprezentatd axonometric in figura 1. Proiectia principala a
piesei se va alege in functie de directia indicatd de sageatd. Punctele indicate pe piesa se vor reprezenta in
toate cele trei proiectii, utilizind notarea conform regulilor din geometria descriptiva.
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Fig. 1. Piesa reprezentata izometric- ap.2 Fig.2. Piesa reprezentata in doua proiectii —ap.3

3. Sa se reprezinte cea de-a treia proiectie a piesei reprezentata in doud proiectii in fig. 2 si sa se deseneze piesa in
axonometrie izometrica la dimensiuni libere.

Laborator 2: Reprezentarea vederilor pieselor. Determinarea celei de-a treia proiectii
(n=2, 6,10, 14,18)

1. Fiind dat modelul fizic al piesei, si se reprezinte Tn numarul minim de vederi, conform metodei europene de
dispunere a proiectiilor (SR EN 1SO 5456-2).

2. Sa se reprezinte in tripla proiectie ortogonala piesa reprezentatd axonometric in figura 1. Proiectia principala a
piesei se va alege in functie de directia indicatd de sdgeatd. Punctele indicate pe piesd se vor reprezenta in
toate cele trei proiectii, utilizdnd notarea conform regulilor din geometria descriptiva.
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Fig. 1. Piesa reprezentata izometric- ap.2 Fig.2. Piesa reprezentata in doua proiectii — ap.3

3. Sa se reprezinte cea de-a treia proiectie a piesei reprezentata in doud proiectii in fig. 2 si sa se deseneze piesa in
axonometrie izometrica la dimensiuni libere.



Laborator 2: Reprezentarea vederilor pieselor. Determinarea celei de-a treia proiectii
(n=3,7,11, 15, 19)

1. Fiind dat modelul fizic al piesei, sa se reprezinte In numarul minim de vederi, conform metodei europene de
dispunere a proiectiilor (SR EN 1SO 5456-2).

2. Sa se reprezinte in tripla proiectie ortogonala piesa reprezentatd axonometric in figura 1. Proiectia principala a
piesei se va alege in functie de directia indicatd de sageatd. Punctele indicate pe piesa se vor reprezenta in
toate cele trei proiectii, utilizind notarea conform regulilor din geometria descriptiva.
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Fig. 1. Piesa reprezentata izometric- ap.2 Fig.2. Piesa reprezentata in doua proiectii —ap.3

3. Sa se reprezinte cea de-a treia proiectie a piesei reprezentata in doud proiectii in fig. 2 si sa se deseneze piesa in
axonometrie izometrica la dimensiuni libere.

Laborator 2: Reprezentarea vederilor pieselor. Determinarea celei de-a treia proiectii
(n = 4, 8,12,16, 20)

1. Fiind dat modelul fizic al piesei, si se reprezinte Tn numarul minim de vederi, conform metodei europene de
dispunere a proiectiilor (SR EN 1SO 5456-2).

2. Sa se reprezinte in tripla proiectie ortogonala piesa reprezentatd axonometric in figura 1. Proiectia principala a
piesei se va alege in functie de directia indicata de sdgeatd. Punctele indicate pe piesd se vor reprezenta in
toate cele trei proiectii, utilizand notarea conform regulilor din geometria descriptiva.

Fig. 1. Piesa reprezentata izometric- ap.2 Fig.2. Piesa reprezentata in doua proiectii — ap.3

3. Sa se reprezinte cea de-a treia proiectie a piesei reprezentata in doud proiectii in fig. 2 si sa se deseneze piesa in
axonometrie izometrica la dimensiuni libere.



